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+ Ohromujici digitalni 3D rekonstrukce v Sikmych a svislych
oblastech, jako jsou mésta, povrchové doly nebo pobrezi.
To vSe na veétsich plochach, nez mohou dosahnout
kvadrokoptéry.

- Velké pokryti u rovinatého a homogenniho terénu (az 500
ha pfi letu ve vysce 122 m *)

senseFly S.0.D.A. 3D je jedinec¢né inovativni, profesionalni
fotogrammetricka kamera, ktera meéni orientaci béhem
letu a zachycuje vzdy tfi snimky (2 Sikmé a 1 svisly) misto
jednoho, pro mnohem Sirsi zorné pole. Je optimalizovana
pro rychlé a komplexni zpracovani obrazu pomoci programu

Pix4Dmapper.
* let eBee X s prodlouzenou vydrzi.
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Senzor Objektiv Rozliseni
1 F/2,8-11, 20 Mpix
RGB 10,6 mm (35 mm 5.472 x 3.648 Pix
ekvivalent: 29 mm) (38:2)
Uzavérka Vyvazeni bilé ISO rozsah
Globalni Auto, slunec¢no, pod 125-6400 (senzor)

1/30-1/2000s (senzor) mrakem, ve stinu

e

Formaty

RGB : JPEG, DNG+JPEG

=

Zorné pole (FOV)

Celkove : 154°
64° opticky,
90° mechanicky

<P

Kompenzace
expozice

42,0 (1/3 stupné)

Primé vlicovani (DIFG)



3D mapovani,
nové definované

Obrézek: senseFly S.0.D.A. 3D sikmy obraz (vlevo) slouceni do 3D sité (vpravo).

senseFly

Pouziti:

Mapovani mést

Mapovani dolt a lomU

Mapovani pobrezi

VelkoploSné mapovani rovinatého

terénu
Kompatibilni s:

e eBee X

Obrovské zorné pole senseFly S.0.D.A. 3D zajistuje vynikajici 3D vysledky
ve vertikalnim prostredi nebo rozsahlé pokryti rovinatého terénu.



Technologie inteligentni expozice

+ Optimalizovana doba expozice vyhovuje
mnoha svetelnym podminkam, vCetné
slabého osvétleni

- Perfektné ostré, zfidka pfeexponované
snimky

+ Minimalni riziko Sumu a rozmazani

pohybem

Primé vlicovani

béhem letu (DIFG)

senseFly Aeria X je kompaktni fotogrammetricka kamera
pro drony. + Zaznamena GPS polohu a pfesnou orientaci

Tato zasadni inovace nabizi perfektni kombinaci velikosti, sensefly Aeria X pri kazdem snimku

hmotnosti a kvality obrazu blizké DSLR. » Je zapotfebi mensiho prekryti snimkd, coz
Nabizi ohromujici detail a jasnost obrazu ve vsech umozfiuje vetsi pokrytiletu a rychlejsi zpra-
svételnych podminkdach, coz vdm umozni mapovat vice covani snimku

hodin denné, nez kdy predtim. + ZlepSeni rekonstrukcei v naro¢nych prostredich

(voda, lesy apod.)
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Senzor Objektiv Rozliseni Formaty Kompenzace
APS-C F/2.8-16, 24 Mpix RGB : JPEG, DNG+JPEG eéxpozice
RGB 18,5 mm (28 mm 6.000 x 4.000 Pix +2,0(1/3 stupné)
ekvivalent : 35 mm) (3:2)
Uzavérka Vyvazeni bilé ISO rozsah Zorné pole (FOV) Pfimé vlicovani (DIFG)
Globalni Auto, slunec¢no, pod 100-6400 (senzor) 75° (Uhlopfi¢né)

1/500-1/4000s (senzor) mrakem, ve stinu HFOV: 64°



Kompaktni zazrak
fotogrammetrie
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::;"ﬁ 1 Snimek: senseFly Aeria X ortomozaika (1 cm rozliseni). p0m0C| dronu

senseFly

Pouziti:

e Geodézie a katastr
e Topograficka mapovani
e Digitalizace

e \ypocty kubatur

Inspekce
Kompatibilni s:

e eBee X

Primé vlicovani béhem letu automaticky zaznamena polohu GPS a
orientaci fotoaparatu pfi kazdém snimku.



U 1L1 CELLEY

senseFly Duet T je vykonna dvoukamerova tepelna
mapovaci souprava. Pouzijte ji k rychlému a snadnému
vytvoreni geo-pfesnych termalnich map a digitalnich
modeld terénu.

Duet T obsahuje infraerveny senzor s vysokym
rozlisenim (640 x 512 pixelt) a snimac¢ senseFly S.0.D.A.
Oba obrazové zdroje Ize pouzivat soucasné nebo
samostatné podle potfeby, zatimco integrovana funkce
synchronizace polohy kamer pracuje ve spolupraci s
fotogrammetrickym softwarem Pix4Dmapper (volitelné),
coz zjednodusuje proces rekonstrukce mapy.
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Senzory RGB Termalni Rozliseni
Termalni infracerveny (FLIR) : F/2,8-11, F/1,25, Termadlni : 640 x 512 Pix(5:4)
(10,9 mm x 8,7 mm) 10,6 mm (35 mm 13 mm (35 mm RGB: 5.472 x 3.648 Pix (4:3)
RGB: 1" ekvivalent: 29 mm) ekvivalent: 40 mm)

Zavérka Formaty IMU Termalni zorné pole RGB FOV
Termalni: rolujici, 30Hz Termalni: R-JPEG Synchronizovana IMU HFOV : 45° HFOV: 64°
RGB : Globalni RGB : JPEG VFQOV : 37° VFOV: 37°
1/500-1/2000s DFOV : 56° DFOV: 74°




2 senzory pro
mapovani tepla

-

Snimek: s

enseFly Duet T RGB ortomozika (vlevo) termélni ortomozaika (vpravo).

Pouziti:

e Inspekce solarnich paneld

e Planovani a analyza zavlazovani

e Chov zvirat (napf. sc¢itani a detekce)
e Detekce tepla a unikd tepla

e Monitorovani zivotniho prostredi

Kompatibilni s:

e eBee X

senseFly Duet T sou¢asné zachycuje RGB snimky a tepelné infracervené
zareni vcetné teploty pro kazdy pixel.



RedEdge-MX je robustni a precizni multispektralni
senzor pro pokrocCilé zemédélské analyzy. Zachycuje
jak spektralni pasma potrebna pro indexy vitality plodin,
tak i modré pasmo pro hlubsSi pochopeni konkrétnich

problémd.

RedEdge-MX je vybaven optimalizovanym GSD 8 cm na
pixel pri 120 m, kompozitnim barevnym obrazem RGB,
globalni zavérkou pro snimani bez zkresleni a pridavnym
svételnym senzorem (DLS 2) pro vysoce presné
radiometricka kalibrace, diky niz je RedEdge-MX jednim z

nejvykonnéjsich senzor( plodin na trhu.

<> <

Senzor Multispektralni senzor RozliSeni pasma
Pétipasmovy multispektralni 5-pasem 1,2 Mpix
senzor: 1/3" 1.280 x 960 Pix
(4:3)

5 <

Zaveérka Multispektralni pasma

Globalni Modré (475 nm + 20 nm)
Zelené (560 nm + 20 nm)
Cervené (668 nm + 10 nm)

Cervené okrajové (717 nm + 10 nm)

Blizké infracervené (840 nm + 40 nm)

FOV pasma

Snimek: Mica
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Sense RedEdge-MX RGB ortomozaika (vlevo) slouéené s vystupem indexu chlorofylu (vpravo).



AR o Ty

v - I
X - _—
my P T IJIIU

uf..f-ul..rujl_.. 3 ..U. .1|I."|..ru .H Hnl

o e

>
—
o
N
c
(o]
%)
£
‘©
—
S
X
[)
o}
)
=
E
73
)
<
o]
Q
e
[s
(o)
c
Z
+
O
)
>
o
o)
wn
+—
o
—
—
@©
a

zemeédélstvi. Toto lehké, pfizplsobivé a cenové vyhodné

bsahuje dva typy senzor( za cenu jednoho: Ctyfi

feSeni o

multispektralni 1,2 MPix senzory s globalni zavérkou, RGB

a senzor slunecniho osvitu.

Pri pouziti se softwarem Pix4D je Sequoia+ prvni

multispektralni kamerou, ktera poskytuje méreni absolutnf

odrazivosti bez potreby radiometrického kalibracniho cile.

Sequoia+ je také jedinym senzorem plodin s podporu

RTK/PPK pro presné georeferencované vysledky. Nabizf

nejvetsi pokryti jednim senzorem ve své tfidé (jmenovité

pokryti 200 ha s eBee SQ pfi letu ve 120 m).

s

asma

Ini p

a

ltispektralniho Multispektr

pasma
1,2 Mpix
1.280 x 960 Pix

Seni mu

Rozli

Seni

RGB rozli

Multispektralni senzor

Senzory

550 nm + 40 nm)
(660 nm + 40 nm

Cervené okrajové (735 nm

(

Zelené
Cervené

16 Mpix
4.608 x 3.456 Pix

4-pasem

Multispektralni

)

+10nm)
+40 nm)

senzory : 1/3",

4:3

RGB:1/2,3"

790 nm

(

Blizké infracervené

(4:3)
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alni zorné po

RGB zorné pole Multispektr:

aveérka

RGB z

alni

Multispektr

HFOV : 62°

HFOV : 64°

Rolujici,

érka
Globalni

zaver

VFOV : 49°

VFOV : 50°

6Hz

DFOV : 74°

DFOV :74°



e eBee X, eBee SQ, eBee Plus, eBee Classic
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Zachytte neviditelné
e Sledovani vznikajicich udalosti
e Monitorovani onemocnéni

e Definice zon pro spravu

Kompatibilni s:

e Analyza stavu plodin

—— Sensor slunec¢niho
osviceni

— Sequoia+
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Snimac¢ optimalizovany
pro pouziti v dronech

senseFly S.O.D.A. je prvni senzor, ktery
byl navrzen pro profesionalni fotogram-
metrii pomoci dronu a rychle se stal refe-
rencnim senzorem ve svém oboru. Pori-
zuje Uzasné ostré letecké snimky, které
umoznuji vytvaret detailni zivé ortomo-
zaiky a vysoce presné 3D digitalni modely

povrchu.

Pouziti:

Geodézie a katastr @ @

Topograficka mapovani

Digitalizace Senzor Objektiv
VypocCty kubatur 1" F/2,8-11,

RGB 10,6 mm (35 mm
ekvivalent: 29 mm)

Inspekce

Pocitani rostlin

Navrh zavlazovani @ ;

Kompatibilni s:
Zavérka Vyvazeni bilé
Globalni Auto, slunec¢no, pod

e eBee X, eBee Plus, eBee Classic |
1/30—-1/2000s (senzor) mrakem, ve stinu




senseFly
Corridor

Snadné mapovani
koridor(i

R s A e ! e

Snimek: senseFly S.0.D.A. Koridor o Snimek: senseFly S.0.D.A. Koridor ortomozaika.

senseFly  Koridor je kombinované
reSeni senseFly S.0.D.A./eMotion, které
usnadnuje mapovani koridor.  Diky
poloze snimace na vySku potfebuje
senseFly Koridor o 30% méné snimkd,

aby zmapoval stejnou linearni trasu. To

S wOSNIS &y

o

znamena o 30% kratsi dobu zpracovani.

Pouziti:

Formaty Rozliseni

RGB : JPEG, DNG+JPEG 5.472 x 3.648 Pix
(3:2)

e Planovani, navrh a analyzy liniovych
staveb infrastruktur

e Mapovani rek a pobrezi

Kompatibilni s:

Kompenzace expozice ISO rozsah e eBee X eBee Plus

+2,0 (1/3 stupneé) 125-6400 (senzor)



senseFly S.0.D.A. 3D

senseFly Aeria X

senseFly Duet T

1" APS-C
Senzor RGB RGB

F/2,8-11,10,6 mm (35 mm F/2,8-16, 18,5 mm (28 mm

Termalni infracervena (FLIR)
a RGB (senseFly S.O.D.A)

F/2,8-11,10,6 mm (35 mm

Objektiv

RozliSeni
Kompenzace expozice
Zavérka

VyvaZeni bilé

ISO rozsah

RGB zorné pole
Podpora RTK/PPK
Provozni teplota
Termalni

RozliSeni

Zavérka

IMU / DIFG

Termalni zorné pole
Multispektralni senzor
RozliSeni pasma

Multispektralni pasma

Zavérka pasma
FOV pasma
Kalibrace

Formaty

Kompatibilni' s:

ekvivalent: 29 mm)

20 Mpix,
5.472 x 3.648 Pix (3:2)

+2,0 (1/3 stupné)

Globalni
1/30-1/2000 s

Auto, slunec¢no, pod
mrakem, ve stinu

125-6400

Celkové: 154°,
64° opticky, 90° mechanicky

Ano

-10°C-40°C

JPEG, DNG+JPEG

ekvivalent: 35 mm)

24 Mpix,
6.000 x 4.000 Pix (3:2)

+2,0 (1/3 stupné)

Globalni
1/30-1/4000 s

Auto, slunecno, pod
mrakem, ve stinu

100-6400

HFOV: 65°,
VFOV: 46°, DFOV: 75°

Ano

-10°C - 40°C

JPEG, DNG+JPEG

ekvivalent: 29 mm)

20 Mpix,
5.472 x 3.648 Pix (3:2)

Globalni
1/30-1/2000 s

Auto, slune¢no, pod
mrakem, ve stinu

125-6400

HFOV: 64°,
VFOV: 45°, DFOV: 73°

Ano

-10°C - 40°C

F/1,25,13 mm (35 mm
ekvivalent: 40 mm)

640 x 512 Pix (5:4)
Rolujici, 30 Hz

Synchronizovana IMU

HFOV: 45°,
VFOV: 37°, DFOV: 56°




MicaSense RedEdge-MX

Pétipasmovy multispektralni
senzor

Globalni
Automaticky

Automaticky

Ne

0°C-60°C

5-pasem

1.2 Mpix,
1.280 x 960 Pix (4:3)

Modré (475 nm + 20 nm)

Zelené (560 nm + 20 nm)

_ Cervené (668 nm = 10 nm)
Cervené okrajové (717 nm + 10 nm)
Blizké infracervené (840 nm + 40 nm)

Globalni

HFOV: 47°,
VFOV: 37°, DFOV: 58°

DLS 2 a panel pro kalibraci
odrazivosti

Parrot Sequoia+

Multispektralni a RGB
senzor

16 Mpix,
4.608 x 3.456 Pix (4:3)

Rolujici, 6 Hz
Automaticky

Automaticky

HFOV: 64°,
VFOV: 50°, DFOV: 74°

Ano (eBee X)

4-pasem

1.2 Mpix,
1.280 x 960 Pix (4:3)

Zeleng (550 nm + 40 nm)
Cervené (660nm + 40 nm)

Cervené okrajové (735nm + 10 nm)
Blizké infracervené (790 nm + 40 nm)

Globalni

HFOV: 62°,
VFOV: 49°, DFOV: 74°

Automaticka radiometricka
kalibrace

JPEG

TIFF

eBee X, eBee SQ,

eBee Plus, eBee Classic

senseFly S.0.D.A.

77
RGB

F/2,8-11,10,6 mm (35 mm
ekvivalent: 29 mm)

20 Mpix,
5.472 x 3.648 Pix (3:2)

+2,0 (1/3 stupné)

Globalni
1/30-1/2000 s

Auto, slunecno, pod
mrakem, ve stinu

125-6400

HFOV: 64°,
VFOV: 45°, DFOV: 73°

Ano

-10°C - 40°C

JPEG, DNG+JPEG

eBee X, eBee Plus,
eBee Classic

senseFly Corridor

77
RGB

F/2,8-11,10,6 mm (35 mm
ekvivalent: 29 mm)

20 Mpix,
5.472 x 3.648 Pix (3:2)

+2,0 (1/3 stupné)

Globalni
1/30-1/2000 s

Auto, slune¢no, pod
mrakem, ve stinu

125-6400

HFOV: 45°,
VFOV: 64°, DFOV: 73°

Ano

-10°C - 40°C

JPEG, DNG+JPEG

eBee X, eBee Plus




Pro vice informaci: www.senseFly.com/cameras

V senseFly veéfime v pouzivani technologie, ktera zajisti bezpecnéjsi a efektivnéjsi praci. Nase
osvédcena feseni drond zjednodusuji sbér a analyzu geoprostorovych dat, coZ umoznuje
odbornikliim v oblastech geodézie, zemédelstvi, inZenyrstvi a humanitarni pomoci rozhodo-

vat se rychleji. senseFly byl zalozen v roce 2009 a rychle se stal lidrem v mapovani pomoci
dron(. Spole¢nost je dcefinou spole¢nosti skupiny Parrot.

CZ-2019


https://www.sensefly.com/cameras/
https://www.sensefly.com/education/datasets/

